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PROGRAMM

Wiederhole unendlich oft
+ & Warte bis

Schalte LED an Farbe § |

820 ganze Note « [ ¢’
1=CE halbe Note - |
Schalte LED aus
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Clol{e\B Projekt 2 - Ventilator

PROGRAMM

Wiederhole unendlich oft
T oigtaten Wert_Pn - )| Druckinop]| - - |940]

Schreibe Wert auf Pin ]
Schalte LEDan Fabe G |
Zeige TR

" digitalen Wert Pin -+ J§ Druckinopt] = - |q[1]
SEICT digitalen - N1 E 5] Ventiator K1)

Schalte LEDan Fabe G |
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ROBOTERKONFIGURATION

“ Sensor digital IOk Gl Uiielse oI Ventilator
CALLIOPE pin ['E3 pin [ZE3
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PROGRAMM

Wiederhole unendlich oft
mache | Setze Servomotor [E={TET Y auf °

u

ROBOTERKONFIGURATION e A OOOE000000

Sensor analog Bt
pin [ZE3

I‘ Servomotor | A==l Schranke |
CALLIOPE pin [543
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PROGRAMM

Wiederhole unendlich oft
8 Wartebis 4 gib

Setze Servomotor auf ° -

[ Sorae LED an Fare §_]

e I igtalen Wert Pin -

Sthalte LEDan Farbe § |
Setze Servomotor auf °

ROBOTERKONFIGURATION
Sensor digital
pin GRS

“ Servomotor |[Li=ldEl
o P1 ~ |

CALLIOPE
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PROGRAMM
Start
[ Variable

ROBOTERKONFIGURATION .
<2l ool Feuchtigkeitssensor 0000000000000
pin (23 @
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